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GEAR CONTROLLER

Introduccion.

El Gear Controller de Racer PRO es un disposiivo que facilita el paso de los cambios sin la necesidad de apretar el embrague.
La idea es que cuando el piloto tira de la palanca de cambios, el sistema detecta la fuerza y esto dispara una intervencion en
el motor, provocando una falla controlada, de un tiempo especifico, facilitando asi el cambio de marcha.

Montaje. ‘

El pomo debe montarse de forma tal que el logo quede perpendicular a la direccién de marcha del vehiculo, ya que esa es la direccién
de sensado de la fuerza.

La rosca a utilizar es de 12 x 1.5.

‘ a Direccion sensado de fuerza
IPROJ

Conexionado en un PRO-200 (aplica igual para PRO-300)

RACER PRO

GEAR
CONTROLLER

Conector de Programacion
y Calibracién. Conectar al
PRO100 0 PRO150.

FATEC SRL
M-PRO-200-N-R3
LOTE XXXX

Positivo de Contacto

Fusible 10A

GA3-R0JO NC8 - Rojo Fusible 10 A
NA8-Rojo-Blanco
\
—1o INSTALACION: — +
{‘é} Realizar las conexiones por medio de soldaduras para evitar falsos contactos.
Aislar las mismas con cinta aislante adecuada. Bateria
:F . . del Vehiculo
Usar los fusibles adecuados (10 y 5 Amper) como se muestra en el diagrama.
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GEAR CONTROLLER

Configuracion.

CALIBRACION: s

-

Configuracion de las Entradas Generales

En el software RacerPRO Tunning Tool, desplegar el menid Configuracién,
hacer click en Configurar Entradas Generales. En la seccién
Configuracion Entrada 3 (Conector Gris Pin A3), seleccionar

Power Shift Analégico como Tipo de Sensor.

Luego, con el pomo montado en la palanca, hacer fuerza hacia adelante y
atras y ajustar los valores de Tensién Cambio Descendente y

Tension Cambio Ascendente segun la fuerza requerida para provocar

la intervensién/falla en el motor.

Por ejemplo, hacer fuerza hacia adelante hasta lograr la fuerza requerida
para disparar la intervensién/falla en el motor. Si el valor de tensién leido
a la derecha de la barra violeta desciende, ajustar el valor de Tension

Tipo de Sensor

Tipo de Sensor

Configuracién Entrada 1 {Conector GRIS Pin A1)

No conectado B

Configuracién Entrada 2 (Cenector GRIS Pin A2)

No conectado -

Configuracién Entrada 3 {Conector GRIS Pin A3)

. s . . . , Tipo de Sensor Power Shift Analdgico N
Cambio Descendente al valor mas proximo. En cambio si la tensén 5
. . e . Tension Cambio M ' 0,50
medida aumenta, el valor a ajustar es Tension Cambio Ascendente. Descendent [V )
ension Cambio e e——
Reramenta o preen v 0
I 2,50

Repetir el procedimiento haciendo fuerza hacia atrasy
ajustando el valor complementario.

Configuracin Entrada 4 {Conector GRIS Pin A4)

Tipo de Sensor No conectado =

Canfiguracion Entrada 5 (Canector GRIS Pin C6)

Tipo de Sensor No conectada &

| cancel |

CONFIGURACION:

En el software RacerPRO Tunning Tool, desplegar el

Configuracion Gear Controller y Nitro

menu Drag Racing, hacer click en Gear Controller / Nitro.
Entrada Activacidn:
Activar la funcién de Gear Controller seleccionando la
Entrada de Activacion Sensor 3 (Entrada A3 SICMA GRIS).
A la derecha especificar cual es el valor de RPM por encima
del cual se activara la intervencion o falla en el motor.

®

9 Corte Inyeccién

Compensacién Combustible [%]

Gear Controller

Sensor 3 (Entrada A3 SICMA GRI! 3

En inyecdién aplicar:

Compensacidn

Reduccidén de Potendia (por

12,00 pérdida de chispa) [%s]

Activar si el motor supera este
régimen de vueltas [RPM]

) Corte Encend: @) Fijar Avance

7000

En Avance Aplicar:

@ Compensar @) Limitar @ Ninguno

0 Avance [7] -5,00

La intervencion o falla que se produce en el motor tiene dos
componentes: En la Inyeccion y en el Encendido.

Primera
Intervencién [ms]

120 B

En el cuadro En Inyeccion Aplicar, se debe seleccionar si la
intervencion en combustible es por Corte de Inyeccion o por
Compensacion. En caso de seleccionar Compensacion, en el
deslizable denominado Compensacion Combustible se debera
indicar que porcentaje aumentar o disminuir durante el tiempo
que dure la falla / intervencién.

Tiempo Minimo en
Primera [s]

1,00 =

Entrada Activaci

Compensacién Combustible

[%]
En la seccion En Avance Aplicar, se configura cual es la accién

que debera ejecutar la RacerPRO durante la intervencién. Como

Segunda Tercera

Intervenddn [ms] Intervendién [ms]

120 = 120 -

Tiempo Minima en
Segunda [s]

Tiempo Minimo en
Tercera [s]

1,00 = 1,00 2

Nitro

ion: | Desabilitado :

Cuarta Quinta

Intervencidn [ms] Intervencidn [ms]

120 = 120 -

Tiempo Minimo en
Cuarta [s]

Tiempa Minimo en
Quinta [g]

1,00 = 1,00 =

Modo de ajuste de Avance

Fija Compensar Limitar Minguno

Avance [7]

| Cancel

se ve en la imagen, hay 5 alternativas: Corte de Encendido,
Fijar Avance, Compensar Avance, Limitar Avance, o Ninguno.

Este dltimo indica que no se ejecutara accon alguna en el encendido durante |a intervencion., mientras que el primero, Corte de Encendido, apaga por

completo la generacion de chispa durante todo el tiempo que dura la intervencion.

En caso de seleccionar Fijar Avance, durante la intervencién el PRO200 va a fijar un avance especificado en el deslizable Avance. También se puede optar
por Compensar: en este caso en el deslizable se programa cuanto se atrasa el avance respecto del avance programado por tabla. Y en el caso de

elegir Limitar, este es muy parecido a Fijar, con la diferencia que, si el avance por tabla es menor que al avance seleccionado en esta pantalla

prevalecera el avance seleccionado en tabla ( o sea, no se efectuara correccion ). En el caso de seleccionar Fijar, Compensar o Limitar el Avance, se
puede ademas agregar una falla mas en el encendido que es la Reduccion de Potencia, en base a la pérdida de chispa. EI PRO-200 estima en cada

vuelta del motor que chispa no generar segun el nivel de pérdida de potencia selecci

onado.

Luego se debe configurar cuanto tiempo dura la intervencion. Existe una duracién especifica para cada cambio, se expresa en ms y puede ser de

hasta 250 ms.

Finalmente, se puede establecer un tiempo minimo en cada marcha. Este tiempo se expresa en segundos, y es un filtro que impide que la intervencion
se active por error antes de tiempo. En el ejemplo de laimagem, todos los cambios tienen una duracién minima de 1 segundo. Esto significa que si
se detecta fuerza en la palanca de cambios antes de que expire ese tiempo, |a intervencion no sera aplicada. Poniendo estos valores en cero, se

anula la funcion de filtrado.
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